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Exercice 1 Vérifier dans chaque cas vérifier que :

1. la fonction f(x) = x1n(z) — x est solution de I’équation diﬁérentielle y = In(z).

2. la fonction g(t) = cos(t) est solution de l’équation différentielle y"”’ = — cos(t).
3. la fonction h(z) = In(cosz) est solution de I’équation différentielle y' = — tan(z).
4. la fonction f(t) =t + 3 est solution de I’équation différentielle y' = 2t.
5. la fonction k(x) = xzsin(z) est solution de I’équation différentielle y"" = 2 cos(x) — x sin(x).
6. la fonction g(t) = In(t?) est solution de l’équation différentielle y' = 2/t.
7. la fonction g(x) = x2e3* est solution de I’équation diﬁérentz'elle y' = (22 + 322)e®”
8. la fonction f(t) = te' est solution de l’équation différentielle y"”" = (2 + t)e
9. la fonction f(t) = ( 2) est solution de I’équation différentielle y' = 2z cos(z?).
10. la fonction g(x) = 323 + 32% + x est solution de I’équation différentielle y' = (3z + 1)2.

11. la fonction f(t) = e est solution de Uéquation différenticlle y" = (2 + 4t2)e"”
12. la fonction h(x) = ( ) est solution de I’équation différentielle y' = 2(m:;1).

Exercice 2 Vérifier dans chaque cas si la fonction donnée est une solution de l’équation différentielle donnée.

Loy =2, f(t) =€ 9.y =5y, f(t) =2
2.y =2y, f(t)=e* 10. y = —y, g(t) =e P +1
3. y" = —t, g(t) = cos(t) 11. " = 4y, h(t) = *
4' y// = —y’ g(t) = COS(t) 12. y = _4y7 k(t) = Sin(Zt)

/I _ 42
5-y—2t;f(t)—t3t 18,y —3y=0,y=e*

/I —
6. y' =3y, g(t) = be 14.y —3y=6,y=e3 -6
7.y =¢é, k(t)=e" +t

t 15. y" + 9y = 0, y = sin(3¢)

8.y =y, k(t) =t +t

16. /' —y=2,y=¢e -2

Exercice 3 Donner dans chaque cas l’ensemble de toutes les solutions de ’équation différentielle donnée.

1.y =y 9.y = -3y

2.9y —5y=0 10. y +y=0

5.2y +3y=0 11. 2y + 5y =0

4.5y +dy=y —y 12. y' +y = -3y + 5y
v

7: gy’—iyzO 1 y’jry:y ,
8. 5y +2y = 3y — 2y o2~y =yt

16. 5y + 2y = 2y + 5y’



